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線
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ど
の
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離
無

線
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技

術
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，
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線
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可
能
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あ
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．
無
線

を
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れ
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ー
ブ

ル
に
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さ
れ
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機
器
を
自
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移
動
可
能

で
あ

り
，
ま
た
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様

々
な
機
器
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相

互
に

通
信

可
能

と
な
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．

 
無
線

ネ
ッ

ト
ワ

ー
ク
上
の

機
器

を
連
携
さ

せ
る

た
め
に
は

，
機

器
間
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プ
ロ

ト
コ

ル
に

よ
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論
理
的
に

接
続

す
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必
要

が
あ
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．
こ
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ー
ザ
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す
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接

続
を
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接
続

指
示
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あ
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続
指
示
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め
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ド
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指
定
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設
定
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簡
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ザ
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ェ
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ス
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め
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示
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．
ボ

タ
ン
操
作

に
よ

り
リ
モ

コ
ン

を
ラ

イ
ト

ま
た

は
扇

風
機

に
接
続
し

，
光

量
や
風
速

を
調

整
す
る
こ

と
が

で
き
る
．

 

5 
 お

わ
り

に
 

無
線

機
器

間
の

接
続

指
示

手
法

と
し

て
，

ボ
タ

ン
を

押
す

だ
け

で
容

易
に

接
続

が
行

え
る

To
uc

h-
an

d-
C

on
ne

ct
を
提
案

し
た
．
ま
た
プ

ロ
ト
タ
イ

プ
シ

ス
テ
ム
の

実
装

に
よ
り
そ

の
実

現
可
能

性
を

示
し

た
．
本

手
法
は
，
管

理
サ
ー
バ

を
必

要
と
せ
ず
，
複

数
の
人
間

が
独

立
に
操
作
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て

も
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接
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．
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続
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続
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げ
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る

．
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